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技術開発の全体像

道路交通データをマルチモーダルに処理・統合する基盤を開発し、面的・リアルタイム
な道路交通観測を実現
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技術開発の4つの軸

面的・リアルタイムな道路交通観測に寄与するデータ観測・処理手法と、
これらのデータ観測・処理基盤を活用した機能開発に注力
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渋滞・災害時交通マネジメント
渋滞や災害時における滞留の発生状況を面的・リアルタイムに把握可能
タイムリー・正確な状況把握を通じて、渋滞・災害発生時の交通マネジメント高度化を
支援

日野自動車株式会社提供の車両動態データを使用（車両使用者の承諾を得た車両に限る）
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渋滞対策・評価
蓄積されたデータは、渋滞現況把握や道路のサービスレベル評価に活用可能
主要地方道・都道府県道等を含めて面的にカバーし、コンター図・ボトルネック指数が
手元で作成・算出可能なアプリケーションを試作中

TomTom Traffic Statsのデータを利用
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